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自律型水中グライダー

A Teledyne Webb Research Glider Datasheet 

Long Endurance, 
Proven Performance 
Slocum （スローカム） G3 は、 オイルブラダーによる浮力制御機構と

バッテリーの重心移動 （前後） によって、 水中で浮上 ・ 滑空を繰り

返しながら長距離 ・ 長期間の水柱 （最大水深 1000m） プロファイル

計測が行える自律航行型観測機です。

投入および回収は、小型船舶・少人数（１～ 2 名）で容易に行えます。

Slocum には衛星通信機能が搭載されているため、 Web ベースのパ

イロットソフトウェアを介して、 任意のタイミングで海面まで浮上した

際に、 ミッション内容の更新 （計測内容変更、 ウェイポイントの変更

など） を受信したり、 潜行中に得たデータを送信したりできます。

モジュール方式の採用により、 ユーザーは目的に合わせ 40 種類以

上のセンサーやオプション機構を組み替えて利用することができま

す。

• 超音波多層流向流速計（ADCP）

• 音響モデム

• 音響哺乳類検出装置

• 光束消散係数計（BAM）

• CTDセンサー

• 音響測深器

• フィッシュタグ検出装置

• ハイドロフォン

• 硝酸塩センサー

• 光学式後方散乱センサー

• 光学式減衰センサー

• 蛍光光度計

• 溶存酸素計オプション

• PARセンサー

• ラジオメーター

• 有害藻類のための分光光度計

• 乱流計

• その他利用可能な

　　カスタムソリューション

センサーオプション



•   

※仕様は予告なく変更されることがあります。
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APEX シリーズ

Slocum Fleet Mission Control （SFMC） は、 世界中どこでも複数の水中グライダーのミッションを管理することができる

Web ベースのパイロットソフトウェアです。 インタラクティブなワールドマップには、 過去、 現在、 未来 （予定地点） の

位置情報が表示されます。 重要箇所がハイライトされるなど、 少人数チームでも多数のグライダーを効率よく管理できるように

設計されています。

特徴
・ コマンドによる制御

・ ウェイポイント計画

・ グライダーターミナル

・ リアルタイムセンサーモニタリング

・ カスタマイズ可能なマップとオーバーレイ設定

・ 様々な権限レベルのユーザーアカウント管理

利点
・ トラッキングとミッションプランニング

・ 統合的なデータ管理

・ 様々な端末からアクセス

　（PC、 タブレット、 スマートフォン）

・ セキュリティの向上

運用 1～2名で、投入・回収可能。LARS（投入・回収装置）オプション

電源 アルカリバッテリー / 充電式リチウムイオンバッテリー / リチウムバッテリー

移動距離 350㎞～1200km / 700㎞～3000km / 3000㎞～13000km

寿命 15日～50日 / 1ヵ月～4ヵ月 /　4ヵ月～18ヵ月

水深 4m～150m　または　40m～1000m　※モジュラー浮力エンジンに依存

ナビゲーション GPS、圧力センサー、アルチメーター、自律航行機能

通信 RFモデム、イリジウム（RUDICS）、アルゴス、音響モデム

水平速度
浮力エンジン：平均0.35m/s、最大0.5m/s
スラスター：最大1m/s

重量 55kg～70kg　※センサー構成等に依存

メインハル寸法 L 150cm × φ22cm  ※ウィング（約50cm）除く

標準仕様

SFMCソフトウェア


