
ROVING BAT

≫ 潜行＆クローラー走行
≫ 最大8基のパワフルスラスタ
≫ 2基の電動キャタピラ搭載
≫ 検査、清掃、NDT
≫ 100m耐圧

クローラー/ROVハイブリッド型

www.hydro-sys.com

ROVING BAT



ズームカラーカメラ
（パン＆チルトユニット）

LEDライト
（左右2基）

ベースシステム

検査、清掃、NDTのための
ユニークな水中ロボット

水平方向スラスタ（2基または4基）
垂直スラスタ（4基）

電動クローラー

高感度モノクロカメラ

ダブルドームキャビテーション
　　　　　　　　　洗浄システム（オプション）



H300V-OR | H300V-W

ROVINGBAT-INS

ROVINGBAT-OR

NDTのための護岸や船底の清掃

ECA GROUPは国際船級協会（IACS）によっ
て規定された船体検査要件を100％を満た
す検査・清掃用ロボットとしてROVING BAT
を設計しました。

従来のダイバーによるUWILD(Under Water 
Inspection(s) in lieu of Dry-Docking）より安
全で効率的に検査、清掃、NDT（非破壊試
験）等を行うことができます。

ROVING BATは伝統的なROVの機能と水
中クローラーの機能を持つハイブリッドビー
クルです。
非常に強い推力を生む最大8つの強力なス
ラスタと2セットの電動クローラーを有するこ
とにより、ROVとしての潜行したり、回転した
り、傾いたりという水中を自在に動く能力に
加え、壁面や船底、天井などを走行する能
力も備えていますので、より安定した姿勢で
の作業を行えます。

ROVINGBAT-UWILD

独自仕様のノズルの先端にキャビテーションを発生させる高圧水力装置
（ダブルドームキャビテーション洗浄システム）をオプションで装備することで
広範囲を効率的に清掃することができます。
このシステムはキャビテーションプロセスの間に生じる泡の内破によって解
放されるエネルギーを使用して船底等に付着した生物をきれいに除去するこ
とができます。 各ドームには3つの回転ノズルが組み込まれています。このノ
ズルは、優れた清掃作業を実現するだけでなく、渦効果を生み出し、船体へ
のROV付着力を高めます。

水中測量、監視、調査
- フルHDカメラ
- 3Dスキャニングソナー
- 2Dイメージングソナー

5軸電動マニピュレータアームにマイクロカラーカメラとステンレス製洗浄ノズ
ルを装備させると、さらに細かい箇所や頑固な付着物を除去することができ
ます。

ターゲット回収、損壊調査
- シングルまたはデュアルマニピュレーター
- フルHDカメラ
- リアカメラ
- モノクロカメラ
- USBL測位システム

NDT(非破壊試験）
ビークル後部にNDT用ユニットを搭載させることができます。
- カソード式防食測定プローブ
- 船体の厚みを計測する厚さ測定UTプローブ
- 研磨機（ブラシ）　など
これにより、船舶の適合性、および、構造の完全性を検証し、
腐食と摩耗のレベルを評価します。
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※仕様は予告なく変更されることがあります
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船底に沿って移動 

通過軌跡

船体

スラスタで姿勢転換

ドッキングして、
キャタピラで移動

潜航しながら
アプローチ

オペレーティング

潜行している状態からスラスタでドッ
キングし、垂直壁や船底などでもキャ
タピラで走行することができます。
その為、一般的なROVより安定した状
態で撮影や検査、清掃を行うことがで
きます

センサー
• ヘディング、ピッチ、ロール

• 深度（ピエゾ抵抗式センサ）

• ソナーおよびNDT用スペアデータリンク

• クローラー用走行距離計（エンコーダ）

• 補助（内部温度、浸水、電流、電圧）

コントロールユニット
PC

 - 17インチTFT液晶ディスプレイ搭載

 - 通信速度：9600bps

 - 光絶縁シリアルリンク

ナビゲーション表示

 - テザーケーブル巻き出し長

 - 水深

 - 方位

ROVフィードバック

 - 供給電流

 - 電圧

 - エレクトロニクスポッド内の

　　温度、湿度

 - 浸水アラート

 - 鉛直スラスタトリム

船上システム

パフォーマンス
• 操縦性： 

　- 水平移動： 前後進、左右回転

　- 鉛直以上： 上昇、下降

　- 縦回転： 0°～360°

　- 横回転： 0°～360°　

• 前進速度： 3.0ノット （フライングモード）

                 0m/s～0.3m/s（クローラーモード）

• 耐圧： 100m

寸法・重量・素材
• 寸法： L1105mm×H646mm×W1085mm

　　　　　（トラポンおよび吊り金具含む）

• 空中重量： 135kg　（オプション除く）

• 素材：

　- フレーム：ポリプロピレン

　- 継手：ステンレス

　- エレクトロニクスポッド：アルマイト5086

　- キャタピラ：ポリウレタン

スラスタ
• 水平方向（2基）： 48㎏ （オプション：＋2基）

• 鉛直方向（4基）： 80kg

テレメトリ
• RS485データ通信ユニット

• 電源管理システム

• ソナーおよびNDT用スペアデータリンク

カメラシステム
パン＆チルト装置付検査用カメラ

• 10倍ズームカラードームカメラ

• ナビゲーション広角白黒カメラ

• 150Ｗハロゲンランプ（2個）

ビークル

オプションパーツ
• 電動マニュピレーター

• 2Dイメージングソナー

• 3Dスキャニングソナー

• NDTセンサ（CP、UT、AFCM、MPI ...）

• ダブルドームキャビテーション洗浄システム 

• ウォータージェットクリーナー　　など

ハンディコントローラー
コントロール

　- スラスタ用2軸ジョイスティック

　- 垂直安定化トリマー

　- カメラ選択

　- カメラコントロール用スイッチ

　　（ズーム、フォーカス、傾き、回転）

　- ライトの制御（ON/OFF、輝度調節）

機能

　- 自動方向

　- 自動水深

　- 自動ドッキング

　　　：垂直面にドッキングするため90°ターン

　　　：平面の下にドッキングするため180°ターン

動作環境
• 稼働温度： 0℃～+50℃

• 保管温度： -10℃～+60℃

• 必要電力： AC380V～AC440V, 8ｋVA（三相）

テザーケーブル
• ケーブル長および直径： 150m×φ25mm

• 空中重量：485ｇ/m

• 浮力：0㎏

• 手動ウィンチ（標準）

• 

その他


